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1. Ogolna charakterystyka studiow

1.1. Podstawowe informacje

Poziom studiéw studia pierwszego stopnia

Profil studiow praktyczny

Forma studiow stacjonarne (SS) i niestacjonarne (SN)
Liczba semestrow 7SS/ 8 SN

Liczba punktéw ECTS

konieczna do ukonczenia studiow 210

Tytut zawodowy nadawany inzynier

absolwentom

Wiodaca dyscyplina naukowat automatyka, robotyka, elektronika i elektrotechnika 60%
Pozostate dyscypliny naukowe inzynieria mechaniczna 40%

1.2. Koncepcja ksztalcenia

Prowadzenie studiow pierwszego stopnia o profilu praktycznym na kierunku "automatyka i robotyka”
niewatpliwie wpisuje sie w misje Uczelni, ktdrg jest: tworzenie odpowiednich warunkdéw do studiowania,
pozwalajacych na sprawne zaspokajanie wszechstronnych aspiracji edukacyjnych subregionu
koninskiego, przygotowanie absolwentéw do zaistnienia na rynku pracy oraz uswiadomienie potrzeby
ciggtego doksztatcania i doskonalenia zawodowego. Realizacja studiow $cisle wigze sie z dwoma sposrdd
trzech celdéw strategicznych Uczelni: doskonalenie oferty edukacyjnej i jakosci ksztatcenia (cel I) oraz
rozwijanie wspotpracy z otoczeniem spoteczno-gospodarczym (cel II). Z jednej strony bowiem realizacja
studiéw zmierza do skutecznego ksztatcenia z wykorzystaniem nowoczesnych metod i $rodkéow oraz
ulepszania oferty studiow, ktore bedg odpowiedzig na dynamicznie zmieniajace sie potrzeby rynku pracy,
z drugiej natomiast jest wyrazem poszerzania i zaciesniania wspotpracy oraz budowania odpowiednich
relacji z jednostkami samorzadu terytorialnego, przedsiebiorstwami, instytucjami publicznymi
i organizacjami pozarzadowymi. Ponadto, realizacja studidow pierwszego stopnia o profilu praktycznym
na kierunku ,automatyka i robotyka” przyczynia si¢ do budowania kapitatu ludzkiego w regionie.

Celem studiow pierwszego stopnia na kierunku ,automatyka i robotyka” jest wyksztatcenie absolwenta -
inzyniera automatyki i robotyki zajmujacego sie twdrczg pracg inzynierska oraz pracg badawczg w zakresie
projektowania robotéw i manipulatorow lub projektowania uktadéw sterowania robotami, uktadéw
sensorycznych i robotdw ze sztuczng inteligencjg oraz napeddw elektrycznych - przygotowanego do
wspotpracy z innymi specjalistami.

Ogodlne efekty uczenia sie:
Wiedza:

e ma wiedze zwigzanag z zagadnieniami automatyki i robotyki, a w szczegolnosci zagadnieniami
konstrukcji maszyn i urzadzed w tym obliczed wytrzymatosciowych oraz zagadnieniami
technologicznymi obejmujacymi catoksztatt proceséw produkcyjnych i wytwdrczych zwigzanych
z produkcja wyrobow jak i realizacjg ustug w obszarach zwigzanych z kierunkiem studiéw
i prowadzonymi specjalnosciami,

e zna typowe aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej, w tym wptywu postepu technicznego na
zmiany srodowiska,

e ma wiedze dotyczacg kluczowych zagadnien z projektowania ukfaddéw robotdw, szczegdlnie
przemystowych, majacych za zadanie realizacje réznych czynnosci jak: spawanie, malowanie,
obstuga maszyn, montaz lub przystosowanie robotéw przemystowych do prac pozaprzemystowych
np. w ustugach, administracji oraz robotéw do zadan specjalnych.

Umiejetnosci:

e potrafi wykorzystywaé¢ do formutowania i rozwigzywania zadan konstrukcyjnych metody
mechaniki stosowanej i wytrzymatosci materiatdw, potrafi prowadzi¢ symulacje komputerowe,
interpretowac wyniki symulacji i wyciaga¢ z nich wnioski,

e potrafi wykona¢ dokumentacje techniczng, konstrukcyjng oraz technologiczng projektowanych
urzadzen,

e potrafi realizowa¢ zadania z zakresu obstugi eksploatacyjnej i remontéw maszyn i urzadzen,
a takze pojazdow,

e potrafi dokona¢ krytycznej analizy przyjetego rozwigzania konstrukcyjnego lub opracowanego
procesu produkcyjnego, sposobu eksploatacji urzadzenia, sformutowac przyczyny dysfunkcji na

L' W przypadku przyporzadkowania kierunku studiéw do wiecej niz jednej dyscypliny, wskazuje sie dyscypline wiodaca, w ramach ktorej
bedzie uzyskiwana ponad potowa efektéw uczenia sie (ponad 50%).
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podstawie monitoringu i oceny parametrow diagnostycznych, potrafi wariantowac¢ rozwigzania
techniczne, dokona¢ obiektywnej oceny przyjetych do stosowania wariantéw,
e potrafi okresli¢ zadania (operacje, czynnosci) niezbedne do wykonania okreslonego projektu,
przygotowac ich specyfikacje a takze dokonac¢ kontroli na podstawie przygotowanej listy zadan,
e potrafi ocenic¢ przydatnos¢ i na tej podstawie dokona¢ wyboru okreslonej technologii wytwarzania
lub okreslonego rozwigzania konstrukcyjnego,
o potrafi okresla¢ mozliwosci zastosowania i wykorzystania robotéow do robotyzacji proceséw.
Kompetencje spoteczne:
¢ ma $wiadomos$¢é waznosci i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki dziatalnosci inzynierskiej,
w tym wptywu postepu technicznego na zmiany S$rodowiska, wyczerpywania sie bogactw
naturalnych, koniecznosci stosowania alternatywnych zrdédet energii itp., ma s$wiadomos¢
odpowiedzialnosci za podejmowanie w tym aspekcie decyzje,
o potrafi wspétdziata¢ w grupie, petni¢ w niej rozne funkcje w tym lidera zespotu,
e potrafi kierowaé¢ i nadzorowac zespotami ludzi zajmujacymi sie projektowaniem, budowag
i eksploatacjg robotéw i manipulatoréow.
Absolwent kierunku moze by¢ zatrudniony w organizacjach, w ktéorych wymagane sg wiedza, jak
i umiejetnosci techniczne z zakresu automatyki i robotyki (komdrki konstrukcyjne, technologiczne,
organizacji produkcji, nadzoru eksploatacyjnego i podobne). Ma rowniez kompetencje umozliwiajace
podjecie studidow na studiach drugiego stopnia.

Katedra Nauk Technicznych jest jednostka organizacyjng Wydziatu Nauk Ekonomicznych i Technicznych
ANS w Koninie, w ramach ktorej funkcjonuje inzynierski kierunek studidow pierwszego stopnia
~automatyka i robotyka”. Katedra Nauk Technicznych realizuje zatem dziatania polegajace na:

e zwiekszeniu intensywnosci wspétpracy z przedsiebiorstwami regionu, gtéwnie w zakresie
wspotpracy zwigzanej z praktykami studenckimi, jak i wspétudziatem w okreslaniu tematyki prac
przej$ciowych i dyplomowych,

e konstruowaniu nowych specjalnosci ksztatcenia, zgodnych z potrzebami regionu,

e dazeniu do wzmocnienia potencjatu kadrowego Katedry.

W procesie ksztattowania koncepcji ksztatcenia na kierunku ,automatyka i robotyka” uczestniczg zaréwno
interesariusze wewnetrzni, jak i zewnetrzni. Wyrazem tego sgq systematyczne spotkania kierownictwa
Katedry Nauk Technicznych, bezposrednio odpowiedzialnej za funkcjonowanie kierunku, z pracownikami
Katedry, w celu omawiania aktualnych wyzwan i probleméw zwigzanych z realizacjg programu i procesu
dydaktycznego. Istotny gtos w sprawie programéw poszczegdlnych przedmiotédw majg rowniez
przedstawiciele studentéw. Przedstawiciele interesariuszy zewnetrznych, a w szczegdlnosci kluczowych
podmiotéw z otoczenia spoteczno-gospodarczego sa czionkami rady programowej danego kierunku
(Uchwata Nr 56/VII/V/2021 Senatu Panstwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej w Koninie z dnia 25 maja
2021 r. ws. powotania rad programowych dla kierunkdw studidw), a tym samym majg mozliwosé
wptywania na budowanie koncepcji ksztatcenia na poszczegdlnych kierunkach studidow, w tym réwniez
na kierunku ,automatyka i robotyka”.

1.3. Wymagania wstepne i zasady rekrutacji

Studia pierwszego stopnia o profilu praktycznym na kierunku ,automatyka i robotyka” kierowane sg do
absolwentéw szkdt ponadpodstawowych, ktérzy chca zdoby¢ przygotowanie do realizacji zadan
wynikajacych z zakresu szeroko pojetej automatyki i robotyki, a takze, w zaleznosci od wybranej
specjalnosci, chca zdoby¢ szereg umiejetnosci i kompetencji koniecznych do kontynuowania ksztatcenia
na studiach drugiego stopnia oraz przydatnych na rynku pracy.

Do oczekiwanych kompetencji oséb ubiegajacych sie o przyjecie na studia nalezg m.in.:

- umiejetnos¢ obliczen matematycznych na poziomie szkoty ponadpodstawowej;

- znajomos¢ podstawowych wzoréw matematycznych i fizycznych;

- umiejetnos¢ pracy w zespole, ktéra bedzie przydatna i rozwijana podczas zaje¢ laboratoryjnych,

terenowych, jezykowych i niektérych projektowych;

- cechy osobowosci i kompetencje spoteczne, takie jak kreatywnosc¢ i twdrcze myslenie.
Oferta edukacyjna kierowana jest w szczegdlnosci do absolwentow szkdét ponadpodstawowych uczacych
sie w klasach o profilach zwigzanych z przedmiotami Scistymi (matematyka, fizyka).

Szczegbtowe zasady rekrutacji na kierunek studiéow ,automatyka i robotyka” na rok akademicki
2022/2023 okresla Uchwata Nr 57/VII/VI/2021 Senatu PWSZ w Koninie z dnia 15 czerwca 2021 r.
w sprawie warunkow, trybu oraz terminu rozpoczecia i zakonczenia rekrutacji na studia stacjonarne
i niestacjonarne pierwszego i drugiego stopnia w Panstwowej Wyzszej Szkole Zawodowej w Koninie oraz
sposobu jej przeprowadzania na rok akademicki 2022/2023.




2. Efekty uczenia sie

2.1. Uniwersalne charakterystyki pozioméw w Polskiej Ramie Kwalifikacji dla
poziomu 6.

Absolwent studiow pierwszego stopnia na kierunku ,,automatyka i robotyka” o profilu praktycznym:

WIEDZA [P6U_W] - ZNA I ROZUMIE:

e W zaawansowanym stopniu - fakty, teorie, metody oraz ztozone zaleznosci miedzy nimi

e rbéznorodne, ztozone uwarunkowania prowadzonej dziatalnosci

UMIEJETNOSCI [P6U_U] - POTRAFI:

e innowacyjnie wykonywac zadania oraz rozwigzywac ztozone i nietypowe problemy w zmiennych i nie
w petni przewidywalnych warunkach

e samodzielnie planowac wtasne uczenie sie przez cate zycie

e komunikowac sie z otoczeniem, uzasadnia¢ swoje stanowisko

KOMPETENCIE SPOLECZNE [P6U_K] - JEST GOTOW DO:

e kultywowania i upowszechniania wzorow wilasciwego postepowania w srodowisku pracy i poza nim

e samodzielnego podejmowania decyzji, krytycznej oceny dziatan wiasnych, dziatan zespotéow, ktérymi
kieruje, i organizacji, w ktorych uczestniczy, przyjmowania odpowiedzialnosci za skutki tych dziatan

2.2. Charakterystyki drugiego stopnia Polskiej Ramy Kwalifikacji (PRK) dla poziomu 6.

Objasnienie oznaczen:

K (przed podkresinikiem) - kierunkowe efekty uczenia sie
W - kategoria wiedzy

U - kategoria umiejetnosci

K (po podkresiniku) — kategoria kompetencji spotecznych
01, 02, 03 i kolejne — numer efektu uczenia sie

Kod Efekty uczenia sie dla kierunku studiéw Odniesienie
Absolwent studidéw pierwszego stopnia na kierunku ,automatyka i robotyka” do efektow

Jkierunkow
v o profilu praktycznym w ANS w Koninie: wg PRK

WIEDZA - ZNA I ROZUMIE:

AIR_WO01 ma zaawansowang wiedze z zakresu matematyki obejmujacq elementy P6S_WG
logiki i teorii zbiordw, liczby zespolone, podstawy geometrii analitycznej,
algebre macierzy, rozwigzywanie ukfadéw algebraicznych réwnan
liniowych, podstawy rachunku rézniczkowego i catkowego

AIR_WO02 ma zaawansowang wiedze z zakresu statystyki matematycznej - P6S_WG
statystyki opisowej, wnioskowania statystycznego oraz analizy wariancji
i analizy regres;ji

AIR_WO03 | ma zaawansowang wiedze z zakresu wybranych dziatdéw fizyki niezbedng P6S_WG
do fizycznej interpretacji zagadnien technicznych z réznego obszaru
techniki (fizyczne aspekty dziatania wybranych urzadzen technicznych
i pomiarowych, proceséw wytworczych, przetworczych, automatyzacji
i robotyzacji, itp.)

AIR_WO04 | ma wiedze z zakresu nauki o materiatach konstrukcyjnych P6S_WG
i narzedziowych, zasadach doboru materiatéw

AIR_WO5 | ma szczegotowa wiedze dotyczacq obliczen inzynierskich w zakresie P6S_WG
obejmujacym obszar mechaniki technicznej i wytrzymatosci materiatéw

AIR_WO06 | ma wiedze obejmujaca kluczowe zagadnienia projektowania P6S_WG
inzynierskiego oraz systemowe ujecie procesu projektowania tacznie z
wariantowaniem i optymalizacja  wielokryterialng  proponowanych

AIR_WO7 | ma wiedze szczegdtowg z zakresu grafiki inzynierskiej, zna inzynierskie P6S_WG
bazy danych oraz programy komputerowego wspomagania
projektowania maszyn (CAD - Computer Aided Design)

AIR_WO08 | ma zaawansowang wiedze z zakresu technologii wytwarzania P6S_WG
stosowanych w zaktadach przemystu maszynowego




AIR_WO09

ma szczegétowg wiedze umozliwiajaca opracowanie procesow
technologicznych obrébki i montazu oraz wykorzystania systemow
komputerowych do wspomagania projektowania tych proceséw

P6S_WG

AIR_W10

ma zaawansowang wiedze z zakresu programowania i systemow
informatycznych

P6S_WG

AIR_W11

posiada szczegdétowg wiedze z zakresu automatyki i robotyki oraz
systemow sterowania

P6S_WG

AIR_W12

ma szczegdtowg wiedze dotyczacg metrologii technicznej i systemoéw
pomiarowych, a w szczegdlnosci roli pomiardw oraz metod i technik
pomiaréw

P6S_WG

AIR_W13

ma zaawansowang wiedze dotyczacq automatyzacji i robotyzacji
proceséw produkcyjnych, w tym struktury funkcjonowania sterowania
numerycznego i automatycznej regulacji

P6S_WG

AIR_W14

ma zaawansowang wiedze z zakresu elektrotechniki i elektroniki
umozliwiajacq orientacje w obszarze dotyczacym projektowania i analizy
elektrycznych uktaddéw napedowych oraz uktadéw sterowania maszyn

P6S_WG

AIR_W15

ma ogodlng wiedze z zakresu mechaniki ptynow

P6S_WG

AIR_W16

ma wiedze ogdlng z zakresu eksploatacji oraz naprawy maszyn,
urzadzen i pojazdow, w tym wiedze z zakresu trybologii, niezawodnosci
funkcjonalnej i strukturalnej, a takze dotyczacg organizacji dziatdw
remontowo-naprawczych i utrzymania ruchu

P6S_WG

AIR_W17

ma wiedze ogdlng z zakresu termodynamiki technicznej a szczegdlnie
z zakresu obiegow termodynamicznych, wymiany ciepta i podstaw
dziatania urzadzen energetycznych

P6S_WG

AIR_W18

ma wiedze w zakresie zarzadzania srodowiskiem i ekologii obejmujaca
koncepcje zrownowazonego rozwoju, ochrone srodowiska i ekologie
przemystowg

P6S_WG

AIR_W19

ma wiedze ogdlng dotyczacg nauki o zarzadzaniu, stosowania tzw.
podejécia procesowego, zarzadzania zasobami ludzkimi oraz
podstawowych probleméw zarzadzania jakoscig

P6S_WG

AIR_W20

ma wiedze 0gdlng dotyczaca kosztéw produkgji, struktury kosztow i ich
klasyfikacji, a takze z zakresu monitorowania i kontroli kosztow

P6S_WG

AIR_W21

ma ogodlng wiedze dotyczacq architektury systemoéw komputerowych
oraz komputerowego wspomagania prac inzynierskich

P6S_WG

AIR_W22

zna i rozumie podstawowe pojecia i zasady z zakresu ochrony
wiasnosci przemystowej i prawa autorskiego, potrafi korzystaé z
zasobodw informacji patentowej, zna zasady opracowania dokumentacji

i i

P6S_WK

AIR_W23

zna trendy rozwojowe nauk technicznych i prac inzynierskich wptywajace
na rozwdj cywilizacyjny (w tym techniczny) wspédtczesnych spoteczenstw

P6S_WK

AIR_W24

ma wiedze z zakresu dziedzin spotecznych i humanistycznych (ekonomii,
prawa, socjologii i etyki) celem poznania pozatechnicznych uwarunkowan
dziatalnosci inzynierskiej

P6S_WK

AIR_W25

zna podstawowe zasady tworzenia i rozwoju réznych form przedsie-
biorczosci, w tym opartych na innowacjach technologicznych
i organizacyjnych

P6S_WK

AIR_W26

posiada w zaawansowanym stopniu wiedze specjalistyczng (w zakresie
wybranej specjalnoséci) i jej praktyczne zastosowania w dziatalnosci
zawodowej zwigzanej z automatyka i robotyka oraz systemami
sterowania, a takze eksploatacjg wybranych urzadzen i systemoéw
technicznych

P6S_WK

UMIEJETNOéCI - POTRAFI:

AIR_UO1

potrafi wykorzysta¢ wiedze z zakresu matematyki do analitycznego opisu
prostych zagadnien mechanicznych i proceséow, w tym takze relacji
miedzy nimi

P6S_UW




AIR_UO02

potrafi na podstawie dokonanych pomiaréw opisa¢ statystycznie
populacje i probke, postawi¢ hipoteze statystyczng oraz zinterpretowac
wyniki dokonanej analizy. Posiada umiejetno$¢ wykorzystania metody
analizy regresji oraz wyciggania wnioskéw wynikajacych z tej analizy.
Potrafi wykorzysta¢ komputerowy arkusz kalkulacyjny do wykonania i
zilustrowania podstawowych obliczen statystycznych

P6S_UW

AIR_UO3

posiadang wiedze z zakresu fizyki i techniki uzupetniong o informacje
pozyskanych z literatury i innych Zrodet potrafi wykorzysta¢ do
wyjasnienia i opisania oraz interpretacji fizycznej, dziatania urzadzen
technicznych i proceséw. Potrafi wyciggna¢ ogolne wnioski dotyczacg
zasad pracy urzadzen i procesow

P6S_UW

AIR_UO04

potrafi w oparciu o posiadang wiedze dokona¢ pomiaru podstawowych
wielkosci fizycznych. Potrafi na podstawie pomiaréow okresli¢ prognoze
eksploatacyjng dla okreslonego urzadzenia

P6S_UW

AIR_UO5

potrafi w oparciu o posiadang wiedze dobra¢ wiasnosci materiatu
konstrukcyjnego gtdwnie z punktu widzenia jego zastosowania
inzynierskiego oraz uzasadnic¢ trafnos¢ dokonanego wyboru. Postugujac
sie informacjami z katalogéw, baz danych i innych zrédet potrafi dobraé
okreslony materiat konstrukcyjny

P6S_UW

AIR_U06

wykorzystujac odpowiednie metody, techniki i narzedzia potrafi
opracowac zatozenia konstrukcyjne (schemat funkcjonalny wykonany w
oparciu o teorie mechanizmdw) prostego urzadzenia technicznego,
wskazac jego zespoty, podzespoty i czesci oraz okresli¢ ich funkcjonalnosé¢

P6S_UW

AIR_UO07

potrafi dokonac¢ obliczen konstrukcyjnych podstawowych zespotdéw
konstrukcyjnych oraz korzystajac z informacji technicznej potrafi
dokona¢ doboru odpowiednich zespotdw

P6S_UW

AIR_UO8

potrafi wykona¢ oraz interpretowa¢ kompletny rysunek techniczny
(wykona¢ niezbedne rzuty i przekroje, wymiarowanie, wskazac zespoty,
podzespoty iczeéci na rysunku ziozeniowym). Potrafi wykorzystaé
programy komputerowe CAD do wykonania rysunkéw czesci oraz
rysunkéw ztozeniowych

P6S_UW

AIR_UO09

potrafi okresli¢ obszar stosowania poszczegdlnych technologii
wytwarzania. Potrafi dobra¢ odpowiednia do wykonania czesci
technologie i wuzasadni¢ wybdr. Potrafi dokonaé charakterystyki
technologii wytwarzania, wskazac jej silne i stabe strony. Potrafi dokonac
wstepnej analizy ekonomicznej stosowania danej technologii w
okreslonym przypadku

P6S_UW

AIR_U10

potrafi opracowac proces technologiczny dla typowych czesci maszyn.
Potrafi opracowa¢ podstawowg dokumentacje technologiczng (karty
technologiczne, karty instrukcji obrébki). Potrafi normowac czas pracy.
Wykorzystujac metody sieciowe potrafi opracowaé rdézne warianty
procesu technologicznego i ocenic je biorgc pod uwage rézne kryteria

P6S_UW

AIR_U11

stosujgc standardowe metody i narzedzia potrafi dokonaé oceny
zdolnosci jakosciowej procesu jak i operacji technologicznych tego
procesu, w tym w zakresie automatyzacji i robotyzacji

P6S_UW

AIR_U12

posiada umiejetnos¢ dokonywania prostych pomiaréw, oceni¢ system
pomiarowy, korzystajac z przewodnika ISO wyznaczy¢ niepewnosé
pomiaréw

P6S_UW

AIR_U13

potrafi opracowal zatozenia dotyczace doboru uktadéow automatyki
automatycznej regulacji oraz systemu automatyzacji i robotyzacji
procesdw produkcyjnych, a takze dokona¢ wyboru uzasadnionego
stopnia automatyzacji i robotyzacji

P6S_UW

AIR_U14

korzystajac z norm, procedur i instrukcji potrafi napisac prosty program
obstugi obrabiarki (urzadzenia) sterowanego numerycznie

P6S_UW

AIR_U15

potrafi na podstawie schematu okresli¢ przeznaczenie uktadu
elektronicznego oraz zadania ktére winien on wykonywaé, dokonaé
analizy elektrycznych uktadéw napedowych i sterowania urzadzen
technologicznych

P6S_UW




AIR_U16 potrafi wykorzystac zaleznosci i réwnania z zakresu statyki i kinematyki P6S_UW
ptyndéw do opisu ich przeptywu

AIR_U17 | potrafi zebra¢, opracowaé oraz krytycznie oceni¢ dane diagnostyczne P6S_UW
zwigzane z eksploatacjq urzadzen technicznych, dokonac ich analizy oraz P6S_UO
opracowac koncepcje systemu utrzymania ruchu (w tym uwzgledniajacg
gospodarke czesciami zamiennymi)

AIR_U18 potrafi dokonac analizy wymiany ciepta w procesach technologicznych P6S_UW
oraz zinterpretowac obiegi termodynamiczne w odniesieniu do réznych
urzadzen energetycznych

AIR_U19 | potrafi oceni¢ wptyw zanieczyszczen na srodowisko. Potrafi stosowac, P6S_UW
jako zrodta norm i zalecen, systemy zarzadzania Srodowiskowego wedtug
ISO serii 14000 oraz inne aktualne krajowe i miedzynarodowe normy

AIR_U20 | potrafi opracowac kalkulacje kosztéow produkcji, wskaza¢ miejsca P6S_UW
powstawania kosztéw oraz dokonac¢ wieloaspektowej analizy tych P6S_UO
informacji

AIR_U21 potrafi dokona¢ analizy i syntezy procesdow wykonywanych w P6S_UW
przedsiebiorstwie, dokonac ich klasyfikacji oraz oceny gtdwnie pod katem P6S_UO
ich zdolnosci jakosciowej. Potrafi opracowaé mapy proceséw i strumienia
wartosci oraz dokonac ich interpretacji. Potrafi zaprojektowac dziatania
zmierzajace do poprawy funkcjonowania proceséw. Potrafi przygotowacd
prezentacje map procesow

AIR_U22 potrafi zastosowac ICT do wspomagania réznej dziatalnosci inzynierskiej, P6S_UW
dokonywac symulacji konstrukcji i proceséw

AIR_U23 potrafi wykorzysta¢ standardowe oprogramowanie (arkusz kalkulacyjny, P6S_UW
baza danych) do wspomagania dziatalnosci inzynierskiej oraz do P6S_UK
przygotowania i prezentacji tresci multimedialnych ilustrujacych

AIR_U24 umie =zastosowa¢ w dziatalnosci inzynierskiej wybrane systemy P6S_UW
informatyczne oraz metody, techniki i jezyki programowania

AIR_U25 potrafi dokona¢ analizy konstrukcyjnej i technologicznej réznych P6S_UW
urzadzen dziatajgc samodzielnie lub w zespole P6S_UO

AIR_U26 potrafi porozumiewac sie przy uzyciu réznych technik w $rodowisku P6S_UK
zawodowym (zespotowym, projektowym) oraz w innych $rodowiskach, P6S_UO
szczegoblnie w obszarach wlasnosci patentowej i wymianie informacji

AIR_U27 rozumie relacje miedzy skutkami technicznymi i pozatechnicznymi P6S_UW
dziatalnosci inzynierskiej

AIR_U28 potrafi bra¢ udziat w debacie, przedstawiaé, oceniaé, opisywac i P6S_UK
streszcza¢ rdézne opinie i stanowiska na tematy zawodowe oraz
dyskutowaé¢ o nich z wykorzystaniem specjalistycznej terminologii
wiasciwej dla nauk technicznych i kierunku ,,automatyka i robotyka”

AIR_U29 ma umiejetnosci postugiwania sie jezykiem obcym, w tym w zakresie P6S_UW
nauk technicznych, zgodne z wymaganiami okreslonymi dla poziomu B2
Europejskiego Systemu Opisu Ksztatcenia Jezykowego i potrzebnymi do
prowadzenia dziatalnosci zawodowej

AIR_U30 potrafi dziatajac samodzielnie lub w zespole dokonaé krytycznej analizy

. i : ; P6S_UW

technicznej i ekonomicznej dowolnego przedsiewziecia inzynierskiego
(w tym réwniez zwigzanego z innowacjami i przedsiebiorczoscig) P6S_UO

AIR_U31 potrafi monitorowac obiekt techniczny oraz przeprowadza¢ diagnoze jego P6S_UW
stanu technicznego i na tej podstawie opracowac plan obstugi technicznej
urzadzenia

AIR_U32 potrafi zaprezentowac formie pisemnej i ustnej w jezyku polskim i obcym P6S_UK
swoje opracowanie dotyczace zagadnien zwigzanych z kierunkiem
studiéw ,automatyka i robotyka”

AIR_U33 ma doswiadczenie praktyczne w planowaniu, organizowaniu i realizacji P6S_UW
pracy indywidualnej oraz zespotowej (takze o charakterze P6S_UO

interdyscyplinarnym) polegajacej na rozwigzywaniu zadan inzynierskich
zwigzanych z technologia i eksploatacja, w tym w zakresie
elektrotechniki, mechaniki, automatyki, robotyki oraz procesow
sterowania




AIR_U34 potrafi samodzielnie (indywidualnie) planowaé i realizowaé wilasne P6S_UW
uczenie sie przez cate zycie, w szczegdlnosci w oparciu o posiadang P6S_UO
wiedze kierunkowg i specjalistyczng w zakresie dyscyplin technicznych P6S_UU
wchodzacych w zakres studiowanego kierunku ,,automatyka i robotyka”

KOMPETENCJE SPOLECZNE - JEST GOTOW DO:

AIR_KO1 potrafi mysle¢ krytycznie ocenia¢ swojg wiedze i umiejetnosci oraz P6S_KK
odbierane tresci (informacje), a w przypadku wystgpienia probleméw
praktycznych i poznawczych utrudniajacych rozwigzanie danego zadania
potrafi zasiegac opinii ekspertow

AIR_KO02 rozumie potrzebe i zna mozliwosci ciagtego doksztatcania sie i rozwoju P6S_KK
(podnoszenia kompetencji zawodowych, osobistych i spotecznych), P6S_KO
potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie innych osob

AIR_KO3 posiada $wiadomos¢ znaczenia i rozumie pozatechniczne aspekty i skutki P6S_KK
dziatalnosci inzynierskiej, w tym w zakresie jej wptyw na srodowisko, oraz P6S_KO
zwigzang z tym odpowiedzialno$¢ za podejmowane decyzje P6S_KR

AIR_KO4 ma Swiadomos¢ koniecznosci fachowego (nacechowanego P6S_KK
profesjonalizmem) podejscia do zagadnien technicznych, przestrzegania P6S_KR

zasad etyki zawodowej i dbatosci o dorobek i tradycje skodyfikowanego
zawodu inzyniera automatyki i robotyki

AIR_KO5 posiada $wiadomos$¢ odpowiedzialnosci za prace wtasng oraz postawe P6S_KK
gotowosci podporzadkowania sie zasadom pracy w zespole, a takze P6S_KO
ponoszenia odpowiedzialnoéci za wspodlnie realizowane zadania, cele P6S_KR

i przyjete priorytety

AIR_KO6 potrafi mysle¢ i dziata¢ w sposdb przedsiebiorczy, w tym w zakresie P6S_KO
realizacji celdw operacyjnych i strategicznych przedsiebiorstwa

AIR_KO7 ma s$wiadomos¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej oraz P6S_KO
rozumie potrzebe formutowania i przekazywania spoteczenstwu (opinii P6S_KR

publicznej) w sposéb zrozumiaty informacji i opinii dotyczacych osiggnieé
automatyki i robotyki oraz innych aspektéw dziatalnosci inzynierskiej

AIR_KOS8 ma $wiadomos¢ wptywu automatyzacji i robotyzacji na konkurencyjnosc P6S_KO
gospodarki i rynek pracy oraz zagrozen jakie niesie automatyzacja i P6S_KR
robotyzacja w kontekscie bezpieczenstwa ludzi i spotecznosci

2.3. Matryca efektow uczenia sie - zatacznik nr 12

3. Plan studiow
3.1. Plan studiow stacjonarnych (SS) - zatacznik nr 2
3.2. Plan studiow niestacjonarnych (SN) - zatacznik nr 3

3.3. Sumaryczne wskazniki punktéw ECTS

Liczba punktéw ECTS, jaka student uzyskuje: SS/SN
e w ramach zajec¢ prowadzonych z bezposrednim udziatem nauczycieli akademickich
lub innych o0s6b prowadzacych zajecia (wyktady, zajecia praktyczne oraz 107/76
konsultacje i e-learning)
e w ramach zaje¢ ksztattujgcych umiejetnosci praktyczne 146/146
e w ramach praktyk zawodowych 24/24
e w ramach zajec¢ do wyboru 73/73
e w ramach zaje¢ z dziedziny nauk humanistycznych lub nauk spotecznych 5/5

2 Efekty uczenia sie dla poszczegdlnych przedmiotow, a takze sposoby ich weryfikacji i oceny sg ujmowane bezposrednio
w sylabusach tych przedmiotéw.



4. Warunki prowadzenia studiow

4.1. Zasoby kadrowe

4.1.1. Struktura zatrudnienia kadry

Tytut lub stopien naukowy

Liczba nauczycieli akademickich, ktdrzy prowadzg zajecia na kierunku studiow:

dla ktorych uczelnia stanowi:

Liczba pracownikéw

dodatkowe miejsce pracy

niebedacych

albo tytut zawodowy ogotem . - . - . .
podstawowe miejsce pracy w petnym wymiarze W niepetnym wymiarze nauczycielami
Cczasu pracy czasu pracy akademickimi, ktorzy
Profesor 2 1 1 0 uczestniczg w procesie
Doktor habilitowany 3 3 0 0 dydaktycznym na
Doktor 7 7 0 0 kierunku studiow
Magister lub réwnorzedny 0 0 0 0
Razem 12 11 1 0 9

4.1.2. Struktura kwalifikacji kadry

Liczba nauczycieli akademickich, ktdrzy prowadza zajecia na kierunku studiow:

z tego reprezentujacych*:

dziedzina nauk
dziedzina nauk inzynieryjno-technicznych dziedzina nauk spotecznych $cistych
. i przyrodniczych
Tytut lub stopien naukowy
7 ©
albo tytut zawodowy ogotem O~ © © w @ @ o
X _\£ c © N © ; N © (0] g o U
>c © T © 59 g -2 g 9 © ke) >
253 = 28 29 55 & S 8
€5 o S © St o 2 c & a < =
S <=t N5 - c 9 PE= = 9 <
53 % €0 £ © S o - 2 @ >
© o o) E 1S 8 c Q g
Profesor 2 1 1 0 0 0 0 0
Doktor habilitowany 3 0 1 1 0 0 0 0
Doktor 7 0 3 0 0 1 1 1
Magister lub réwnorzedny 0

* nalezy poda¢ dane zgodne z aktualnym oswiadczeniem o reprezentowanej dziedzinie i dyscyplinie (dziedzina i dyscyplina wskazana jako pierwsza)




4.2. Zasoby materialne

Akademia Nauk Stosowanych w Koninie miesci sie w czterech kompleksach budynkdéw potozonych przy
ulicach: Przyjazni 1, ks. J. Popietuszki 4, kard. St. Wyszynskiego 3c oraz kard. St. Wyszynskiego 35.
Ksztatcenie na kierunku ,automatyka i robotyka” prowadzone jest przede wszystkim w obiekcie przy ul.
Wyszynskiego 35.

Uczelnia ma bardzo dobre warunki lokalowo-dydaktyczne. W kilku budynkach, potozonych od siebie
w nieduzej odlegtosci, znajduje sie kilkadziesiagt dobrze wyposazonych sal dydaktycznych,
¢wiczeniowych, pracowni komputerowych i technicznych. We wszystkich budynkach funkcjonuje
bezptatny dostep do sieci Wi-Fi (24h) oraz sieci Eduroam. Ponadto ANS w Koninie dysponuje nowoczesng
bazg sportowg, na ktorg sktadajg sie: stadion lekkoatletyczny z bieznig tartanowaq; zespodt boisk
sportowych ze sztucznymi nawierzchniami do pitki recznej, koszykowej i siatkowej, siatkowki plazowej,
a takze dwa korty tenisowe; sala sportowa, sala fitness oraz sitownia. Studentom spoza Konina Uczelnia
oferuje miejsce w dwdch akademikach, ktére dysponujg pokojami jedno- i wieloosobowymi.

Budynek gtowny przy ul. Przyjazni 1 skfada sie z dwdch przylegajacych do siebie budynkdw tj. czesci
A oraz B. Obiekt posiada tacznie 6 413,75 m?2 powierzchni, w tym 2 088,34 m? stanowi powierzchnia
naukowo-dydaktyczna, a 176,10 m2 powierzchnia sportowo-rekreacyjna. Do dyspozycji studentéow na
cele naukowo-dydaktyczne oraz sportowo-rekreacyjne pozostajg nastepujace pomieszczenia:

e aula o pojemnosci 420 miejsc siedzacych, wyposazona w nowoczesny w petni profesjonalny sprzet
multimedialny z nagtoénieniem umozliwiajacy prowadzenie wyktadow z zastosowaniem
nowatorskich form dydaktycznych,

e sala audytoryjna o pojemnosci 112 miejsc oraz pie¢ mniejszych, mieszczacych od 66 do 80 0sdb,
wyposazone w sprzet audiowizualny z nagtos$nieniem,

e 14 sal ¢wiczeniowych mogacych pomiescic¢ jednorazowo od 20 do 40 studentdw,

e dwie pracownie komputerowe z petnym dostepem do Internetu, w tym:

— jedna na 25 stanowiska,
— jedna na 20 stanowisk,

¢ jedna sala seminaryjna na blisko 10 osdb,

e sitownia i sala do aerobiku, gdzie prowadzone sg zajecia wychowania fizycznego, gimnastyki
korekcyjnej oraz treningi sekcji specjalistycznych.

W budynku przy ul. Przyjazni 1 funkcjonuje réwniez ogdlnodostepny bufet ,Zak-Smak”.

Kompleks obiektéw przy ul. ks. J. Popietluszki 4 przeznaczony jest na dziatalno$¢ naukowo-
dydaktyczng, ich taczna powierzchnia uzytkowa wynosi 3 780 m2. Obiekt posiada 28 pomieszczen
dydaktycznych, w tym m. in.:

e aule o pojemnosci 150 miejsc, wyposazong w tablice biatg suchoscieralng, siedzenia z pulpitem,
projektor z ekranem, zamontowane na state nagtosnienie, multiwizjer oraz klimatyzacje, a takze
stanowisko-stolik dla osoby niepetnosprawnej

e sale wyktadowg na 94 miejsca, wyposazong w tablice biata suchoscieralng, jeden projektor
multimedialny, dwa ekrany, rzutnik, multiwizjer oraz nagtosnienie, a takze stanowisko-stolik dla
osoby niepetnosprawnej

e dwie sale wyktadowe na 28 miejsc, wyposazone w tablice biate suchoscieralne, projektory, ekrany,
stanowiska-stoliki dla oséb niepetnosprawnych

e jedna sale wyktadowg na 24 miejsca, wyposazong w tablice biatg suchoscieralng, projektor, ekran,
stanowisko-stolik dla oséb niepetnosprawnej

e pracownie komputerowg na 20 stanowisk do nauczania jezykdw obcych z wykorzystaniem
platformy e-learningowej

¢ laboratorium chemii ogdlnej, receptury kosmetycznej i oceny zywnosci

e inne pracownie, w tym:

- pracownia chemii zywnosci medycznej i Srodkow ergogenicznych,
- pracownia badan motorycznych i wydolnosciowych cztowieka,

— pracownia fizykoterapii i masazu,

— pracownia wizazu

— pracownia dietetyki

— pracownia kosmetologii,

- pracownia anatomii, fizjologii i patofizjologii

— pracownia kinezyterapii,

— pracownia biochemii i biomechaniki

¢ Monoprofilowe Centrum Symulacji Medycznej
- sala OSCE
- sala symulacji BLS
- sala symulacji ALS
— sala do debrifingu
— sala ¢éwiczen umiejetnosci pielegniarskich




- sala badan fizykalnych

- sala symulacji wysokiej wiernosci

— sala do pre/debrefingu

— sala ¢wiczen umiejetnosci pielegniarskich
- sala ¢wiczen umiejetnosci technicznych

W budynku przy ul. ks. J. Popietuszki 4 dostepna jest tablica multimedialna. Przy budynku znajduje sie
réwniez sala gimnastyczna o powierzchni 140,6 m?, ktéra wyposazona jest w sprzet sportowy oraz
nagtosnienie. Integralng czes$¢ tego kompleksu stanowi stadion sportowy lekkoatletyczny z nowo
wybudowanym zespotem boisk sportowych, w sktad ktérego wchodza dwa korty tenisowe, boiska do pitki
siatkowej i plazowej, boisko do pitki noznej. Stadion z bieznig tartanowg, boiskami do skoku w dal,
trojskoku, skoku wzwyz, rzutu oszczepem i pchniecia kula.

Na terenie kampusu przy ul. Popietuszki 4 usytuowany jest Dom Studenta Nr 1 o tacznej powierzchni
uzytkowej 2 105,8 m2, w ktorym moze mieszkac¢ 117 studentéw w pokojach 1- 3 osobowych. Mieszkancy
DS majq dostep do pokoi socjalnych wyposazonych w sprzet gospodarstwa domowego oraz Swietlicy
wyposazonej w sprzet audio-wideo. Kazdy mieszkaniec Domu Studenta ma mozliwo$¢ korzystania
z bezptatnego dostepu do Internetu droga radiowa. Obok akademika znajduje sie stotdwka ,Zak Smak”
mogaca wydac¢ jednorazowo 400 positkow.

W kompleksie obiektéow przy ul. Ks. J. Popietuszki 4 znajduje sie takze Centrum
Wyktadowo-Dydaktyczne. Obiekt posiada pomieszczenia naukowo-dydaktyczne, ktérych
powierzchnia wynosi 1 417,61 m2. Sa to:

e aulaim. Jana A.P. Kaczmarka na 657 miejsc (z mozliwoscig dostawek),

e szes$c¢ sal wyktadowych na 30 (dwie sale), 35, 52, 69 i 80 miejsc,
Obiekt wyposazony jest w mechaniczng instalacje wentylacyjng i klimatyzacyjng, sie¢ komputerowg,
urzadzenia audiowizualne i nagtosnienie. Centrum Wyktadowo-Dydaktyczne, wraz ze stadionem
i zespotem boisk, budynkiem dydaktycznym, akademikiem, stotdwka i klubem studenckim tworzg
kampus uczelniany.

Przy ul. Kard. St. Wyszynskiego 3c znajduje sie kompleks obiektow o tacznej powierzchni uzytkowej
4 570 m? skfadajacy sie z trzech budynkodw:
e Dom Studenta Nr 2 o tacznej powierzchni uzytkowej 2 033 m?2, w ktérym moze mieszka¢ 108
0sOb w pokojach 1-3 osobowych, czesciowo z petnym weztem sanitarnym, pokojami socjalnymi
w petni wyposazonymi w sprzet gospodarstwa domowego oraz trzema s$wietlicami wyposazonymi
w sprzet audio-wideo; wszyscy mieszkancy posiadaja bezptatny dostep do Internetu;
e budynek dydaktyczny o powierzchni uzytkowej 1 357 m?, w ktérym zlokalizowane sq:
- trzy sale wyktadowe audytoryjne na okoto 70 osdb z nagtosnieniem, wyposazone w rzutniki
pisma, ekrany wiszace, projektory multimedialne,
- 8 sal c¢wiczeniowych, wyposazonych w rzutniki pisma, ekrany wiszgce, projektory
multimedialne,
- sala komputerowa na 16 stanowisk,
e budynek mieszczacy Biblioteke im. prof. Mariana Walczaka ANS w Koninie.
Obiekt, w ktorym miesci sie Biblioteka ANS w Koninie ma powierzchnie uzytkowg ponad 1 180 mZ2. Miesci
sie tu sie wypozyczalnia, czytelnia tradycyjna (26 miejsc do pracy indywidualnej), czytelnia komputerowa
(17 stanowisk z dostepem do Internetu i specjalistycznych baz danych, stanowisko z dostepem do
zbioréw Biblioteki Narodowej ACADEMICA, stanowisko dla osoby niepetnosprawnej) oraz Osrodek
Informacji i Dokumentacji Naukowej. W momencie zapisu do Biblioteki Czytelnik otrzymuje hasto do
korzystania z INTERNETOWEGO SYSTEMU OBStUGI CZYTELNIKA. Dzieki temu uzyskuje on mozliwosé
obstugi on-line swojego konta bibliotecznego tj. prolongaty, zamawiania i rezerwacji. Czytelnie maja
charakter otwarty i udostepniajg swoje zbiory wszystkim zainteresowanym. Z wypozyczalni korzystaja
gtédwnie studenci i pracownicy uczelni, natomiast osoby z zewnatrz majq taka mozliwos¢ po wykupieniu
karty bibliotecznej. PiSmiennictwo jest na biezaco gromadzone dla wszystkich kierunkéw studiéw.
Znaczng czes$¢ zbioréw stanowig pozycje w jezykach angielskim i niemieckim. Dostepna jest rowniez
literatura w jezyku francuskim i rosyjskim. Czytelnia posiada tacznie 104 tytuly czasopism. Czesc
ksiegozbioru zgromadzona jest w magazynach. Magazyny mieszczg réowniez archiwalne roczniki
czasopism. Obecnie (stan na dzien 26.11.2019 r.), ksiegozbiér liczy 68 123 woluminy oraz kilka tysiecy
innych zbioréw (czasopisma, bazy naukowe). Biblioteka posiada dostep do krajowych i konsorcyjnych
licencji udostepnianych przez Wirtualng Biblioteke Nauki oraz czytelni on-line iBuk Libra Wydawnictwa
Naukowego PWN. Biblioteka jest w catoéci skomputeryzowana, a ksiegozbior jest elektronicznie
zabezpieczony przed kradzieza. Biblioteka pracuje w systemie bibliotecznym Sowa SQL Standard
(SOKRATES software).
Biblioteka dostosowuje ksiegozbidr w miare potrzeb studentdw oraz pojawiajacych sie kierunkow studiow
i specjalnosci. Na biezaco aktualizuje literature obowigzkowg w wypozyczalni oraz czytelni. Nalezy
podkresli¢, iz Uczelnia dysponuje aktualnym i bogatym zbiorem bibliotecznym, ktéry jest
wykorzystywany przez studentéw i pracownikow.
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Strona internetowa Biblioteki jest petnym, na biezaco aktualizowanym zrédtem informacji o Bibliotece
i jej zasobach.

Obiekt przy ul. Kard. St. Wyszynskiego 35 to budynek naukowo-dydaktyczny o powierzchni
uzytkowej 3213,23 m2, w ktorym zlokalizowane sq:

e 13 sal wyktadowych i ¢éwiczeniowo-audytoryjnych wyposazonych w ekrany wiszace i projektory
multimedialne:

— 1 sala na 68 0sob,
— 1 sala na 65 oséb,
— 1 sala na 50 osob,
— 6 sal na 36 osoby,
— 3 sale na 34 osoby,
— 1 sala na 20 oséb,

e 2 sale komputerowe, kazda na 16 stanowisk, posiadajace petny dostep do Internetu, oprocz
oprogramowania ogolnego stanowiska te wyposazone sga w oprogramowania specjalistyczne
pozwalajace na dokonanie wizualizacji, symulacji oraz analizy dziatania w warunkach
rzeczywistych, jak rowniez programy stuzace do wykonywania obliczen symbolicznych,

e 11 pracowni specjalistycznych:

— laboratorium fizyki i elektrotechniki (s. 112T),

- laboratorium mechaniki ptynéw (s. 3T),

— laboratorium diagnostyki (s. 197T),

— laboratorium wytrzymatosci materiatow (s. 20T),

— laboratorium metrologii warsztatowej i systemow pomiarowych (s. 117T),

— laboratorium termodynamiki (s. 4T),

— laboratorium odnawialnych zrédet energii (s. 15T),

— laboratorium geodezji (s. 18T),

— laboratorium inzynierii wirtualnej (s. 111T),

— laboratorium metaloznawstwa i obrobki cieplnej (s. 115T),

— laboratorium elektrotechniki i elektroniki, podstaw automatyki, automatyzacji i robotyzacji

(s. 116T).

Laboratoria te wyposazone w specjalistyczny sprzet i urzadzenia pomiarowe pozwalajgce na realizacje
prawie wszystkich zaje¢ o charakterze doswiadczalnym i praktycznym stanowigcych przygotowanie
zawodowe studentdw.
Do uzytku zostaly oddane trzy kondygnacje budynku, na II pietrze wydzielono pomieszczenie dla
uczelnianych kot naukowych. Obiekt jest dostosowany do potrzeb oséb niepetnosprawnych, wyposazony
w podjazd dla oséb niepetnosprawnych oraz dzwig osobowy, zapewniajagcych dostep na kazdag
kondygnacje obiektu. W budynku Uczelni jest wydzielony zespdt sportowy, w sktad ktérego wchodza:
sala gimnastyczna o powierzchni 177 m?, zaplecze sanitarne dla wyktadowcdow, zespoty sanitarne dla
studentdw, magazyn sprzetu sportowego. Pomieszczenia dydaktyczne (z wyjatkiem laboratoriow)
udostepniane sg w miare potrzeb réwniez jednostkom organizacyjnym ANS w Koninie prowadzacym
zajecia dydaktyczne na innych kierunkach studiow.

Wszystkie obiekty ANS w Koninie dostosowane sa do potrzeb os6b niepetnosprawnych. Wejscie do
kazdego budynku utatwiaja podjazdy do wodzkdw. We wszystkich budynkach znajdujg sie toalety
przystosowane do potrzeb oséb niepetnosprawnych oraz dzwigi osobowe (windy) umozliwiajace
przemieszczanie sie miedzy pietrami, budynek dydaktyczny przy ul. Wyszynskiego 3c, posiada platforme
schodowg umozliwiajaca przemieszczenie sie z Domu Studenta do budynku dydaktycznego. Budynek
dydaktyczny przy ul. Wyszynskiego 35 posiada winde. W przypadku oséb niepetnosprawnych zajecia w
tym budynku odbywajg sie na parterze. W budynku przy ul. Popietuszki 4 znajduje sie zewnetrzny dzwig
osobowy umozliwiajacy osobom niepetnosprawnym dotarcie na 1 i 2 pietro Uczelni. Przed obiektami przy
ul. Przyjazni 1, Popietuszki 4, Wyszynskiego 3c oraz Wyszynskiego 35 znajdujg sie wydzielone
i oznakowane miejsca parkingowe dla oséb niepetnosprawnych. W Domu Studenta Nr 2 przy ul.
Wyszynskiego 3c zlokalizowane sg pomieszczenia sanitarne przystosowane dla oséb niepetnosprawnych
oraz dwa pokoje o zwiekszonej powierzchni. Rdwniez Centrum Wyktadowo-Dydaktyczne pozbawione jest
barier architektonicznych.

Sale dydaktyczne ANS w Koninie wyposazone s W specjalne tawki na potrzeby o0soéb
Z niepetnosprawnosciami ruchowymi, a dodatkowo w wybranych salach zainstalowano monitory
interaktywne (65”, 4K ULTRA HD) na potrzeby oséb stabowidzacych. W Bibliotece natomiast
zorganizowano specjalne stanowisko komputerowe z odpowiednim oprzyrzadowaniem dla o0séb
niedowidzacych (pomieszczenie przygotowane do indywidualnej pracy osoby niepetnosprawnej).

12




Wszystkie sale przeznaczone do realizacji zaje¢ na kierunku ,automatyka i robotyka” spetniajq
wymagane kryteria do realizacji dobrze zorganizowanego procesu ksztatcenia. Warunki bazowe
i wyposazenie wiekszosci sal dydaktycznych, pozwalajg na wykorzystanie ré6znorodnych metod i technik
ksztatcenia z wykorzystaniem aparatury multimedialnej. Dodatkowo sale dydaktyczne sg jednoczesnie
traktowane jako przedmiotowe pracownie i posiadajg minimum s$rodkow dydaktycznych i dodatkowe
wyposazenie specjalistyczne. Przydziat sal do tygodniowego rozktadu zajeé jest uzalezniony takze od
tego kryterium.

Budynki ANS w Koninie, w ktérych odbywa sie ksztatcenie na kierunku ,automatyka i robotyka”

Budynki Powierzchnia Powierzchnia Powierzchnia
i pomieszczenia bedace wiasnoscia Liczba catkowita uzytkowa uzytkowa
Uczelni (w m?) (w m?) (w m?) ogdtem

ul. Przyjazni 1

dydaktyczno-naukowe
i administracyjne 2 7 237,60 6 375,00 6 558,70
(bez obiektéw sportowych)

ul. Popietuszki 4

dydaktyczno-naukowe
i administracyjne 1 4 920,2 3780,0 6 559
(bez obiektdéw sportowych)
Centrum Wyktadowo-Dydaktyczne
w Koninie

1 5096,91 4 095,57 5 096,91

ul. Wyszynskiego 3c

dydaktyczno-naukowe

i administracyjne 1 1574,9 1379,0 4 570,0
(bez obiektdéw sportowych)
Biblioteka Gtdwna 1 1 246,10 1100,61 1100,61

ul. Wyszynskiego 35

dydaktyczny i administracyjny

(box Sbiektéw sportovyeh) 1 4 836,24 3 213,23 3 126,43

Szczegdtowy wykaz pomieszczen dydaktycznych i obiektédw sportowych Uczelni, w ktérych odbywa sie
ksztalcenie na kierunku ,automatyka i robotyka”

Lokalizacja pomieszczen dydaktycznych
Rodzaj sali Liczba sal Powierzchnia uzytkowa (w m?)
Pomieszczenia dydaktyczne - ul. Przyjazni 1

wykfadowa (w tym aula) 7 1326,07
¢wiczeniowa audytoryjna 14 626,58
komputerowa 2 121,55
seminaryjna 1 14,14

Pomieszczenia dydaktyczne - ul. Popietuszki 4
wyktadowa 4 366,70
¢wiczeniowa audytoryjna 23 955,24
komputerowa 1 48,90
Centrum Wykitadowo-Dydaktyczne w Koninie — ul. Popietuszki 4
aula 1 961,80
wyktadowa 6 455, 81
Pomieszczenia dydaktyczne - ul. Wyszynskiego 3c
wykfadowa 3 188,20
¢wiczeniowa audytoryjna 10 412,85
komputerowa 1 31,60
Pomieszczenia dydaktyczne - ul. Wyszynskiego 35
wyktadowa/¢wiczeniowa audytoryjna 13 708,97
¢wiczeniowa laboratoryjna 11 513,10
komputerowa 2 99,80
Obiekty sportowe - ul. Przyjazni 1
sitownia i sala do aerobiku [ 1 | 163,13
Obiekty sportowe — ul. Popietuszki 4

sala gimnastyczna 1 140,60

stadion z kompleksem boisk 1 19 889,00

Obiekty sportowe - u. Wyszynskiego 35

sala gimnastyczna | 1 | 177,00
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taczna liczba komputeréw w Uczelni do dyspozycji studentdw wynosi 160, w tym wszystkie majg dostep
do Internetu. Z ww. komputeréw studenci mogg korzysta¢ w nastepujacych godzinach:
e w pracowniach komputerowych - w godzinach zajec,
e w czytelni komputerowej — w godzinach otwarcia biblioteki,
e z komputerow na terenie Uczelni, w tym kiosku multimedialnego, sieci bezprzewodowej -
w godzinach otwarcia Uczelni.
Oprogramowanie zainstalowane na ww. komputerach przedstawia sie nastepujaco:
e MS Windows i narzedzia podstawowe,
e MS Office,
e Microsoft Visual Studio 2019 z jezykami Visual Basic .NET i Visual C++, arduino ide,
Autodesk Inventor 2019, AutoCAD, Zoltrax Z-Suite 2, XYZware Pro, Smarttech, SolidWorks
z pakietem Flow Simulation, Femap, pakiety/moduty Pythona: numpy, matplotlib, scikit-learn,
pyvtk, OpenCV, system maszyn wirtualnych (VMware I|ub VirtualBox) w pracowniach
komputerowych wykorzystywanych na potrzeby zaje¢ dydaktycznych na kierunku ,automatyka
i robotyka”,
e Sowa (Biblioteka).

Czes¢ zajec o charakterze praktycznym jest realizowanych w warunkach witasciwych dla danego zakresu
dziatalnosci zawodowej, co tym samym umozliwia bezposrednie wykonywanie odpowiednich czynnosci
praktycznych przez studentow. Zajecia odbywajg sie w nastepujacych przedsiebiorstwach: Impexmetal
S.A. Huta Aluminium Konin, VKF Spork Heine Renzel sp. z 0. 0., Elektrobudowa S.A. Oddziat Spotki Rynek
Dystrybucji Energii, GRUPA KON-PLAST Sp. z.0.0. Sp.k.

5. Wewnetrzny system zapewniania jakosci ksztatcenia

5.1. Zarzadzanie kierunkiem

Proces zarzgdzania kierunkiem studiow jest okreslony w Statucie ANS w Koninie, stanowigcym zatgcznik
do Uchwaty Nr 325/VI/IV/2019 Senatu PWSZ w Koninie z dnia 16 kwietnia 2019 r. w sprawie uchwalenia
statutu Panstwowej Wyzszej Szkoty Zawodowej w Koninie z p6zn. zm. W procesie tym kierownictwo
Katedry Nauk Technicznych podejmuje cze$¢ decyzji o charakterze operacyjnym przypisanych
kierownikowi katedry (np. podejmowanie decyzji we wszystkich sprawach dotyczacych katedry,
niezastrzezonych do kompetencji organéw Uczelni lub dziekana), natomiast pozostate decyzje operacyjne
podejmowane sg przez rektora, senat, i/lub dziekana wydziatu (np. uchwalanie planéw i programow
studiéw; zapewnienie warunkéw do prowadzenia dziatalnosci dydaktycznej). Proces zarzadzania
kierunkiem obejmuje réwniez systematyczne spotkania kierownictwa Katedry Nauk Technicznych
z nauczycielami akademickimi oraz ze studentami w celu omawiania aktualnych wyzwan i problemoéw
zwigzanych z realizacjgq programu studiéw i procesu dydaktycznego na kierunku ,automatyka i robotyka”.

Proces zarzadzania kierunkiem studiéw ,,automatyka i robotyka” podlega systematycznej ocenie ze strony
dziekana wydziatu oraz rektora i senatu ANS w Koninie. Rezultaty tej oceny przekfadajq sie na wdrazanie
nowych rozwigzan dydaktycznych, formalnych i organizacyjnych zmierzajacych do usprawnienia oraz
doskonalenia procesu ksztatcenia na kierunku studiéw. Jednym ze sposobdw oceny procesu zarzadzania
kierunkiem sa systematyczne spotkania kierownictwa katedry z nauczycielami akademickimi oraz ze
studentami w celu omawiania aktualnych wyzwan i problemdw zwigzanych z realizacjg programu i procesu
dydaktycznego na kierunku.

Proces zarzadzania kierunkiem ,automatyka i robotyka” jest sprawny, co potwierdzajg uzyskiwane
dotychczas efekty dydaktyczne i organizacyjne. Pozwalaja one stwierdzi¢, ze kierunek ,automatyka i
robotyka” jest zarzadzany wtasciwie. Ograniczanie i eliminowanie stabych stron jest skutkiem ciggtego
doskonalenia systemu zapewniania jakosci ksztatcenia na kierunku, wydziale i w uczelni.

5.2. Weryfikacja efektow uczenia sie

W procedurze okreslania efektéw uczenia sie dla kierunku studiow ,automatyka i robotyka” bierze udziat
szereg 0s6b i podmiotédw. Wstepna lista efektéw uczenia sie w zakresie wiedzy, umiejetnosci i kompetencji
spotecznych zostata skonstruowana na etapie ubiegania sie o zgode MNiISW na prowadzenie studiéw na
kierunku ,automatyka i robotyka”, a nastepnie poddana ocenie interesariuszy zewnetrznych
(przedstawicieli firm oraz innych podmiotéw prowadzacych dziatalno$¢ w zakresie zbieznym z kierunkiem
studidow ,automatyka i robotyka”). Ostateczna lista efektéw uczenia sie dla kierunku studiow jest wyrazem
kompromisu miedzy opiniami, oczekiwaniami i ocenami ww. podmiotow.

Sposoby weryfikacji zaktadanych efektédw uczenia sie zostaty okreslone przez nauczycieli akademickich
w opracowanych przez nich sylabusach poszczegdlnych przedmiotdw. Osigganie przez studentéw tych
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efektéw jest weryfikowane poprzez szereg zaliczen i egzamindw realizowanych w réznych formach. Wsréd
najczesciej wykorzystywanych form nalezy wymieni¢ m.in.: przygotowanie projektu w kilkuosobowym
zespole, przygotowanie uwag do projektéw opracowanych przez innych studentéw, przygotowanie referatu
w kilkuosobowym zespole, przygotowanie recenzji referatdw opracowanych przez innych studentow,
przeprowadzenie badan i prezentacja ich wynikéw, zaliczenie pisemne w formie testu, zaliczenie pisemne
Z pytaniami otwartymi, zaliczenie pisemne z zadaniami, zaliczenie ustne, egzamin pisemny w formie testu,
egzamin pisemny z pytaniami otwartymi, egzamin pisemny z zadaniami, egzamin ustny. Ponadto
weryfikacja efektéw uczenia sie nastepuje poprzez realizacje praktyk zawodowych oraz egzamin
dyplomowy obejmujacy problematyke pracy dyplomowej i problematyke przedmiotéw prowadzonych
w ramach studidw. Weryfikacja osiggania zaktadanych efektdw uczenia sie jest prowadzona rowniez
w oparciu o formularze oceny przedmiotowych i kierunkowych efektéw uczenia sie (pierwotnie
wprowadzone w 2013 r., obecny stan prawny: Zarzgdzenie Nr 83/2019 Rektora ANS w Koninie z dnia
5 wrzesnia 2019 r. w sprawie Wewnetrznego Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia z pdézn. zm.).
W obydwu formularzach wskazywane sg te efekty uczenia sie, z osiggnieciem ktérych studenci majg
stosunkowo najwieksze i najmniejsze problemy, a takze formutowane sq wnioski, co do koniecznych zmian
w procesie dydaktycznym w roku nastepnym. Ocena osiggania przez studentéw przedmiotowych efektéw
uczenia sie jest dokonywana przez nauczycieli akademickich zatrudnionych w Katedrze Nauk
Technicznych, a nastepnie przedktadana kierownictwu Katedry po zakonczeniu zaje¢ przez danego
nauczyciela. Ocena osiggania przez studentdéw kierunkowych efektdw uczenia sie jest prowadzona przez
Wydziatowg Komisje ds. Oceny Jakosci Ksztatcenia na koniec kazdego roku akademickiego.

W procesie okreslania i weryfikacji efektow uczenia sie na kierunku studidéw ,automatyka i robotyka” biorg
udziat zaréwno interesariusze wewnetrzni, jak i zewnetrzni. Udziat ten polega przede wszystkim na
wyrazaniu przez pracodawcow i studentdw uwag i sugestii dotyczacych ksztatcenia na kierunku.
Weryfikacja efektdw uczenia sie nastepuje réwniez poprzez angazowanie praktykow do prowadzenia zaje¢,
czyli oséb, ktdre na co dzien w swoich przedsiebiorstwach/instytucjach wykorzystujg wiedze, umiejetnosci
i kompetencje spoteczne, ktére powinien posiadac¢ absolwent studidow. Ponadto, istotng role w okreslaniu
i weryfikacji efektéw uczenia sie odgrywaja opinie cztonkdéw rady programowej kierunku. Zasadniczym
celem dziatania rady programowej jest uczestniczenie przedstawicieli interesariuszy zewnetrznych
w ksztattowaniu koncepcji ksztatcenia na danym kierunku studidw, wskazywanie pozadanych zmian
w programie studidw oraz okreslanie oczekiwanych umiejetnosci i kompetencji absolwentéw, jak rowniez
podejmowanie przedsiewzie¢ majacych na celu dostosowanie efektéw uczenia sie do wymogow rynku
pracy oraz potrzeb pracodawcéw.

W procesie doskonalenia programu studiéw i efektdw uczenia sie w duzej mierze sg wykorzystywane
wyniki ankiet oceny jakosci ksztatcenia przeprowadzanych wsréd studentéw i nauczycieli. Obowigzujace
wzory ankiet zostaty okreslone w Zarzadzeniu Nr 83/2019 Rektora PWSZ w Koninie z dnia 5 wrzesnia
2019 r. w sprawie Wewnetrznego Systemu Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia z pézn. zm. Ponadto, istotng
role odrywajg wnioski ptynace z formularzy oceny efektéw uczenia sie a takze opinie cztonkéw rady
programowej. W ujeciu ogdélnym/systemowym doskonaleniem programoéw studidw zajmuje sie Uczelniana
Komisja ds. Oceny Jakosci Ksztatcenia oraz komisje wydziatowe, ktére zostaty powotane Zarzadzeniem
Nr 106/2020 Rektora PWSZ w Koninie z dnia 1 wrzesnia 2020 r. w sprawie powotania Uczelnianej Komisji
ds. Oceny Jakosci Ksztatcenia oraz komisji ds. oceny jakosci ksztatcenia na wydziatach z pézn. zm. Zadania
niniejszych komisji zostaty okreslone w Zarzadzeniu Nr 83/2019 Rektora PWSZ w Koninie z dnia
5 wrzesnia 2019 r. w sprawie Wewnetrznego Systemu Zapewnienia Jakos$ci Ksztatcenia z pézn. zm.,
natomiast kryteria i narzedzia zalecane w procesie oceny i doskonalenia programu studiow dla okreslonego
kierunku, poziomu i profilu oraz formy studiéow reguluje zatacznik nr 3 do Uchwaty Nr 393/VI/IV/2020
Senatu PWSZ w Koninie z dnia 28 kwietnia 2020 r. w sprawie wytycznych dotyczacych zasad
opracowywania programow studidw. Uczelniana Komisja ds. Oceny Jakosci Ksztatcenia jest zobowigzana
do przektadania rektorowi propozycji dziatan w zakresie zapewnienia i doskonalenia jakosci ksztatcenia
wraz z harmonogramem ich realizacji w danym roku akademickim. Propozycje te uwzgledniaja wnioski
ujete w corocznym raporcie oceny jakosci ksztatcenia.

Publiczng dostepnos$¢ do opisu efektédw uczenia sie oraz systemu ich oceny i weryfikacji zapewnia
umieszczanie informacji na stronie internetowej ANS w Koninie (http://www.ans.konin.edu.pl) oraz
w systemie informatycznym USOSWeb (https://usosweb.konin.edu.pl), z ktérego korzystaja studenci,
nauczyciele i pracownicy dziekanatéw. Na stronie internetowej Uczelni umieszczane sg, w szczegdlnosci,
programy studiow, w tym efekty uczenia sie i plany studiéw. Z kolei sylabusy poszczegdlnych przedmiotéw
ujetych w planach studidw sg obecnie w procesie zamieszczania w systemie informatycznym USOSweb
i bedg dostepne dla studentéw po zalogowaniu do systemu. Ponadto, zgodnie z Zarzadzeniem Nr 83/2019
Rektora PWSZ w Koninie z dnia 5 wrzesnia 2019 r. w sprawie Wewnetrznego Systemu Zapewnienia Jakosci
Ksztatcenia z pdzn. zm., na stronie internetowej Uczelni publikowane sg coroczne raporty oceny jakosci
ksztatcenia przygotowane przez Uczelniang Komisje ds. Oceny Jakosci Ksztatcenia, co gwarantuje
dostepnosé opisu efektow uczenia sie, systemu ich oceny i weryfikacji.
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Ewentualne zjawiska patologiczne zwigzane z procesem ksztatcenia na kierunku ,automatyka i robotyka”
sg eliminowane za pomoca réznych narzedzi i dziatan. Istotnym elementem majacym na celu zapobieganie
zjawiskom patologicznym byto wdrozenie w 2008 roku systemu antyplagiatowego. System ten pozwala
wyeliminowaé prace dyplomowe, w ktorych zidentyfikowano nieuprawnione zapozyczenia dotyczace
znaczacych fragmentoéw tekstu. Prace te nie s dopuszczane do egzaminu dyplomowego. Od roku
akademickiego 2012/2013 weryfikacjg objete sg wszystkie prace dyplomowe przygotowywane na
Wydziale Nauk Ekonomicznych i Technicznych, a wykorzystywanym obecnie systemem, zgodnie z Ustawg
z dnia 20 lipca 2018 r. Prawo o szkolnictwie wyzszym i nauce (t.j. Dz.U. 2021, poz. 478 z pdzn. zm.) jest
Jednolity System Antyplagiatowy. Zjawiskom patologicznym w procesie ksztalcenia zapobiega
przeprowadzanie szeregu ankiet wsrdd studentdéw, a w szczegdlnosci ankiet oceny nauczycieli oraz ankiet
oceny jakosci ksztatcenia, jak rowniez przeprowadzanie hospitacji zaje¢ dydaktycznych. Aktualnie
obowigzujace formularze wspomnianych ankiet oraz arkuszy hospitacji zostaty okreslone w Zarzadzeniu
Nr 83/2019 Rektora PWSZ w Koninie z dnia 5 wrzesnia 2019 r. w sprawie Wewnetrznego Systemu
Zapewnienia Jakosci Ksztatcenia z pézn. zm. Na Wydziale Nauk Ekonomicznych i Technicznych ustalono,
ze liczba hospitacji na danym kierunku studiow pierwszego stopnia powinna w ciggu roku akademickiego
by¢ nie mniejsza niz szes¢.

Ograniczaniu zjawisk patologicznych sprzyjaja réwniez spotkania dziekana z kierownikami katedr
i menedzerami kierunkéw oraz z przedstawicielami studentéw. Spotkania te sg jednym z elementow
pozwalajacych doskonali¢ sprawnos$¢ organizacyjng Wydziatu Nauk Ekonomicznych i Technicznych.
Studenci moga réowniez kierowac¢ do ww. oséb wszelkie uwagi, skargi i zazalenia drogg elektroniczna.

6. Inne uwagi, wyjasnienia i uzasadnienia

Na etapie konstruowania programu studiéw dla studiéw pierwszego stopnia na kierunku ,automatyka
i robotyka” o profilu praktycznym zastosowane zostaty wzorce krajowe i miedzynarodowe opisane
w nastepujacych publikacjach:

e Chton-Dominczak, A., Stawinski, S., Krasniewski, A. Chmielecka, E. (2017). Polska Rama
Kwalifikacji. Warszawa: IBE.

e Cedefop (2015). European guidelines for validating non-formal and informal learning.
Luxembourg: Publications Office. Cedefop reference series. No 104. http://dx.doi.org/10.2801/0
08370.

e Bischof, L., Gajowniczek, J., Maikamper, M. (2013). Study to Prepare the Report on Progress in
the Development of Quality Assurance Systems in the Various Member States and on Cooperation
Activities at European Level. Pobrano z: http://ecahe.eu/w/images/e/ea/Input_
study_to_report_on_progress_in_development_of QA_systems_%282014%29.pdf.

e Bologna Working Group. (2005) A Framework for Qualifications of the European Higher Education
Area. Bologna Working Group Report on Qualifications Frameworks (Copenhagen, Danish Ministry
of Science, Technology and Innovation).

e Standards and Guidelines for Quality Assurance in the European Higher Education Area (ESG).
(2015). Brussels, Belgium.

Zgodnie z zaleceniami wynikajacymi z ww. publikacji oraz wskazédwkami European Association for Quality
Assurance in Higher Education (ENQA), Katedra Nauk Technicznych dziatajagca w ramach Wydziatu Nauk
Ekonomicznych i Technicznych wpisuje sie we wspomniane wzorce poprzez m.in.:

e wlaczanie studentdw w dziatania zmierzajace do zapewnienia jakosci ksztatcenia,
a w szczegolnosci ocenianie przez studentéw, za pomoca ankiet, kadry dydaktycznej oraz poziomu
procesu dydaktycznego,

e wspdtprace ze Samorzadem Studenckim oraz wigczanie studentéw do pracy nad programem
studidw poprzez udziat w radzie programowej kierunku, a takze mozliwo$¢ wyboru modutéow
ksztatcenia w wymiarze nie mniejszym niz 30% punktéw ECTS przypisanych programowi studiéw
oraz udziat studentéw we wspotorganizacji wydarzen o charakterze dydaktyczno-naukowym oraz
promocyjnym,

e coroczng ocene przedmiotowych i kierunkowych efektéw uczenia sie oraz przeglad sylabuséw
i programu studidw, a nastepnie ich zatwierdzanie przez Uczelniang Komisje ds. Oceny Jakosci
Ksztatcenia,

e zapewnianie studentom nie tylko zasobow do nauki, ale réwniez licznych srodkéw wsparcia (pomoc
socjalna, baza socjalna: akademiki, bufet studencki, baza rekreacyjna i sportowa: sitownia, sala
do aerobiku, sala gimnastyczna i stadion sportowy).

W ramach programu studidéw przynajmniej jeden przedmiot moze by¢ realizowany w formie warsztatow
terenowych. Zostanie to okreslone po rozpoczeciu cyklu ksztatcenia po uzgodnieniu ze studentami.

Zgodnie z Rozporzadzeniem MPIiPS z dnia 7 sierpnia 2014 r. w sprawie klasyfikacji zawoddw i specjalnosci
na potrzeby rynku pracy oraz zakresu jej stosowania absolwent kierunku ,automatyka i robotyka” jest
predysponowany przede wszystkim do podjecia zatrudnienia w zawodzie:
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2144903 Inzynier automatyki i robotyki.

Monitoring karier zawodowych absolwentéow jest prowadzony na podstawie Ogdlnopolskiego Systemu
Monitorowania Ekonomicznych Loséw Absolwentéw Szkdét Wyzszych. System ten pozwala na
wyodrebnienie loséw absolwentéow pod wzgledem nastepujacych kryteriow:

e geograficznego,

e poszukiwania pracy i bezrobocia,

e pracy w kontekscie dalszych studidw,

e wynagrodzen.
Whnioski ptynace z analiz sa wykorzystywane na etapie doskonalenia programu studidow oraz przy ocenianiu
zasadnosci istnienia danej specjalnosci na kierunku studiéw ,automatyka i robotyka”, a takze na etapie
tworzenia nowych specjalnosci.

W perspektywie rozwoju kierunku ,automatyka i robotyka” uwzgledniono nastepujace determinanty:

e rosngce zapotrzebowanie na profesjonalistow z zakresu automatyki i robotyki;

e zaangazowanie w proces dydaktyczny doswiadczonej kadry praktykdow;

e doskonalenie programu studiéw oraz dostosowywanie programu studiéw i procesu ksztatcenia do
aktualnych potrzeb i wyzwan w obszarze ogdlnie pojetej robotyki i automatyki;

e bardzo dobre warunki lokalowe sprzyjajace realizacji programu studidow oraz mozliwos¢ realizacji
czesci zaje¢ dydaktycznych w siedzibach interesariuszy zewnetrznych;

e dogodne potozenie komunikacyjne ANS w Koninie oraz nizsze koszty utrzymania w poréwnaniu
z duzymi osrodkami akademickimi w regionie.
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